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(s^ DispositH a machoires orientables, adaptable sur tout support pour assurer de maniere stable un serrage, un 
assemblage, un ecartement ou un maintien en position de pieces de formes et dimensions quelconques. 

© Ce dispositif est essentiellement constitue de (A) une 
piece dite "support" (2) de forme, de section ot de longueur 
quelconques, (B) au moins deux pieces (1-6) mobiles mon- 
ies sur ledit support et munies chacune d'un moyen 
permettant son montage, sa translation et son blocage le 
long de ce support, avec possibility d'orientation autour 
dudit support et de basculement contre ce support, chacune 
de ces pieces etant en liaison avec un element de machoire 
(1-1a) et enfin (C) une piece (4) dite piece de butee ou d'appui 
munie d'un moyen (5) permettant son montage, sa transla- 
tion et son blocage le long dudit support (2) et son ■ 
orientation autour dudit support. 
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Dis positif a machoires ori e ntables, adaptable sur tout 
■support pour assurer de mani ere stable un serrage, 
nn assemblage/ un ecartement ou un maintien en position 
de pieces de formes et dimensions quelconques 

La presente invention concerne un dispositif 
& machoires orientables adaptable sur tout support pour 
assurer de maniere stable un serrage, un assemblage, un 
ecartement ou un maintien en position de pieces de formes 
5 et de dimensions quelconques. 

On sait que les outils a machoires ou mors 
servant au serrage ou a 1 'assemblage de pieces sont generale- 
ment constitues de deux machoires montees sur une piece-support 
servant de guide, piece le long de laquelle peut glisser au 
10 moins l'une de ces machoires de maniere a pouvoir regler leur 
ecartement en fonction de 1* importance de la piece a enserrer 
ou des pieces a assembler et/ou a maintenir en position. De 
.nombreux dispositif s tels qu ' a crantage , h cliquet, a vis ou 
analogues associes ou non a des ressorts sont prevus pour 
15 assurer le maintien de la position relative des machoires 
et/ou pour exercer une pression sur la ou les pieces a 
enserrer ou a assembler. On se referera par exemple aux 
brevets frangais n° 1.214.695, n° 1 . 223.786, n° 2.347. 156 et 
1.368.244, aux brevets des Etats-Unis d'Amerique n 4 3.151.897, 
20 n° 3.218.058 et n° 4.202.540 et au brevet d'utilite de la 
Republique Federale Allemande n° G. 811107 2.3. 

Une des caracteristiques communes a tous ces . 
dispositif s reside dans le fait que les machoires ou mors 
de formes identiques ou complementaires se font face et 
25 qu'elles ne peuvent etre orientees dans 1 • espace pour 
occuper, l'une par rapport a 1' autre, des positions de 
serrage quelconques. Ceci se comprend d'autant plus que si 
les machoires ne se font pas face et sont par consequent 
decalees, les forces appliquees sur la ou les pieces a 
30 serrer en des points se situant dans des plans differents 
ou suivant des orientations differentes, creent un couple 
ayant pour effet de faire basculer la ou les pieces a serrer, 
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2. 

ce qui contrarie la stability du serrage. Par ailleurs, ce 
genre de serrage rdsiste dif f icilement lorsque la ou les 
pieces enserrdes sont soumises a des contraintes ou chocs 
extdrieurs (coups de marteau, par exemple) . 

5 Enfin, les dispositifs connus sont fabriquds 

avec des dimensions, des formes, des tailles qui ne peuvent 
etre modifiers en fonction de 1 'utilisation envisaged. 
Suivant le travail a rdaliser et 1 ' importance des pieces a 
serrer ou a assembler, il y aura lieu d'utiliser des outils 

*0 dif f brents quant a la taille et a la force. 

Or, la prdsente invention obvie a ces incon- 
v^nients et vise un dispositif adaptable sur tout support 
permettant d'enserrer ou d * ^carter et/ou d' assembler et 
de maintenir en position stable une ou plusieurs pieces 

15 de fagon aisde, quelle que soit la position relative de 

celles-ci ou leur forme. Ce dispositif est caractdrise" par 
le fait qu ' il est essentiellement constitue' par la combinaison 
de (A) une piece dite "support", de forme, de section et de 
longueur quelconques, (B) au moins deux pieces mobiles months 

20 sur ledit support et munies chacune d'un moyen permettant 
son montage, sa translation et son blocage le long de ce 
support, avec possibility d ' orientation autour dudit support 
et de basculement contre ce support, chacune de ces pieces 
e>ant en liaison avec un dldment de m&choire, et enfin (C) 

25 une piece dite piece de but£e ou d'appui munie d'un moyen 

permettant son montage, sa translation et son blocage le long 
dudit support et son orientation autour de ce dernier. 

Suivant d'autres caractdristiques : 

. Les dldments de machoires peuvent comprendre 

30 chacun une ou plusieurs machoires, de forme et dimensions 
quelconques et ces mSchoires peuvent etre orientables ; 

. Le blocage des pieces mobiles le long 
dudit support peut se faire par leur basculement contre 
ce dernier ; 

35 . Un moyen de compression continue et ajus- 

table peut etre agence" entre au moins une des pieces mobiles 
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et 1' element de machoire avec lequel elle est en liaison 
pour agir directement sur 1 ' element de machoire, un moyen 
auxiliaire etant prevu pour contraindre ledit moyen de 
compression ; 

5 . Le moyen de compression est un moyen 

elastique du type ressort ou equivalent ; 

Un dispositif auxiliaire est prevu pour 
agir directement, d'une part, sur ledit moyen de compression 
et, d 'autre part, sur la translation de 1' element de machoire 
10 soumis audit moyen de compression ; 

Le moyen de compression n'est limits dans 
sa detente du c6te d'un element de machoire que par la ou 
les pieces a enserrer ou a ecarter ; 

Le moyen de compression destine a exercer 
15 une pression sur l'un au moins des elements de machoires 

opere en poussant le ou lesdits elements de machoires paral- 
lelement a ce ou ces elements de machoires. 

Suivant un mode de realisation avantageux : 
Les pieces mobiles sont munies de colliers 
20 ou bagues avec un moyen d'accrochage et/ou de serrage 

permettant leur montage, leur translation, leur orientation 
et leur blocage en position le long d'un support du type 
poutre, corniere, tige, tube, de forme, de section et de 

longueur quelconques ; 
25 . La piece de butee ou d'appui est egalement 

munie d'un collier ou d'une bague du ineme type que ci-dessus 

Le moyen de compression pour exercer la 

pression continue et ajustable sur le ou les elements de 

machoires est constitue par un ressort ou equivalent monte 
3 0 entre ledit element de machoire et la piece correspondante 

et guide par une portion de tige dont l'axe est confondu 

avec l'axe du support ou parallele a celui-ci ; et 

Le dispositif auxiliaire est constitue' par 

tout moyen adapte pour etre mis en liaison directe avec 
35 l'un desdits elements de machoires pour tirer ou pousser 
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sur celui-ci de maniere a coraprimer momentanement le moyen 
de compression et a permettre ultdrieurement par restitution 
d'une fraction de la force de compression, d'exercer a son 
tour une pression continue sur ledit Element de machoire en 
5 presence de la ou des pieces a enserrer, assembler ou 
^carter . 

Suivant un mode de realisation possible, 
ledit dispositif auxiliaire en liaison directe avec ledit 
Element de machoire est constitu£ par un systeme a parall£- 
10 logramme articuld, un systeme a poussoir ou de traction a 
tringle ou analogues. 

Suivant une variante, ledit dispositif 
auxiliaire en liaison directe avec ledit Element de machoire 
est constitu6 par un systeme faisant levier par appui sur la 
15 piece correspondante et sollicitant directement le moyen de 
compression, un moyen auxiliaire £tant prevu pour maintenir a 
volontd la compression maximale. 

D'autres caract^ristiques et les avantages 
de 1' invention ressortiront plus clairement de la description 
20 qui va suivre faite en regard des dessins annexes, sur 
lesquels : 

. La figure 1 est une vue en Elevation d'un 
dispositif selon 1 ' invention ; 

. La figure 2 en est une vue en perspective 
25 correspondante montrant la possibility d ' orientation des 

differents elements constitutifs du dispositif selon 1 ' inven- 
tion ; 

. La figure 3 est une vue en dleVation de 
deux dispositif s selon l 1 invention couples sur le meme support 
30 avec un systeme de commande unique ; et 

. La figure 4 est une vue en Elevation d'une 
autre forme de realisation possible du dispositif selon 
1* invention. 

En se r£f£rant a ces dessins, un dispositif 

35 
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5 . 


selon 1 ' invention comprend : 

. Deux pieces mobiles (1-6) portant chacune 
des Elements de machoires (1-la) et munies chacune d'un 
moyen permettant leur montage, leur translation et leur 
blocage le long d'un support quelconque tel qu'une tige (2) 
de forme, de section et de dimensions quelconques, avec 
possibility d 'orientation autour de ce support et de bascule- 

ment contre ce dernier. Cette tige (2) peut £ ven tu el^mejvt___. 

etre insdrde dans un socle (E) . Un tel moyen peut etre, par 
exemple, un collier de serrage comportant, a la maniere 
habituelle, par exemple un ecrou-papillon (tel que 3) ; 

. Une piece (4) dite "piece de butee" ou 
d'appui affectant, par exemple, la forme d'une tige. Cette 
piece est egalement munie d'un moyen permettant son montage, 
sa translation et son blocage avec possibility d ' orientation 
sur le meme support (2) . Ce moyen (5) peut etre du meme type 
que celui qui est utilise sur les pieces (1-6) ou d'un type 
different. 

Dans cette forme de realisation la plus simple 
de 1" invention, il est possible, en rdglant 1 ' ecartement entre 
les Elements de machoires, d'enserrer une ou plusieurs pieces 
(telles que P) sans se preoccuper d' avoir, pour eviter 
l'effet de couple, a amener les machoires rigoureusement 
en face l'une de 1* autre. 

En effet, il suffit, pour neutraliser ce 
couple, de faire porter la piece de but£e ou d'appui (4) 
contre une surface fixe (S) appartenant ou non a 1' ensemble 
dont fait ou font partie la ou lesdites pieces (telles que P) . 
Cette possibility procured grace au dispositif selon 1 ' inven- 
tion est d'autant plus interessante que cette ou ces pieces 
a enserrer sont d'acces difficile et dont la prehension ne 
peut §tre de ce fait envisaged qu 1 entre des machoires diverse- 
ment orientees et' portees par un support (2) ayant une forme 
et des dimensions ne genant pas un tel acces ou une telle 
disposition des machoires. 

De fagon avantageuse , le dispositif le plus 
simple ci-dessus est associe a un systeme destine a accroitre 
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l'efficacite de serrage des elements de machoires et la 
stability aux chocs de ce serrage, systeme lui-meme agence 
pour etre facilement actionne. 

Les figures annexes illustrent des exeraples 

5 de modes de realisation possibles d'un tel systeme. 

Suivant l'un de ces modes de realisation 
(figures 1 et 2), un ressort (7) est preVu pour pousser 
directement sur l'un des Elements de machoires (1a) entre 
celui-ci et une pi&ce (6) munie, elle aussi, de son moyen 

10 (par exemple collier de serrage a ecrou-papillon (3)) 

permettant son montage, sa translation et son blocage avec 
possibilite d ' orientation sur la tige (2). On concoit alors 
aisement qu'en exercant, par un moyen quelconque, une force 
de compression dudit ressort dans le sens de la fleche (F) , 

15 en agissant sur l'eiement de mSchoire (1a), on ecarte de ce 
fait ledit Element de machoire (1) pour permettre d ' insurer 
entre eux la piece a enserrer ou les pieces a assembler. 
Bien entendu, 1* Element de machoire (1) est au pr^alable amene" 
et bloque sur la tige (2) , dans une position telle que ledit 

20 ecartement, apres compression du ressort, puisse permettre 
ladite insertion. Une fois celle-ci r^alisee, il suffit de 
relScher la contrainte de compression du ressort pour que 
1' Element de mSchoire (1a) vienne porter sur la ou lesdites 
pieces avec une force correspondante exerc£e par le ressort, 

25 cette force etant d'autant plus importante que le ressort 
i~ est comprime. 

L ' action sur le ressort (7) dans le sens de 
la fleche (F) peut se faire manuellement , en agissant direc- 
tement sur 1* element de machoire (1a) et en le maintenant 

30 dans la position voulue avec l'aide ou non d'un moyen mecani- 
que de blocage aussi longtemps que necessaire. On peut egale- 
ment agir par 1 ' intermediaire d'un systeme annexe. Un tel 
systfeme annexe doit §tre concu pour, d'une part, pouvoir 
faire glisser ledit element de machoire (1a) le long du 

35 troncon de tige (2a) en comprimant le ressort (7) , et. 
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d' autre part, pouvoir maintenir ledit ressort en compression 
(done les elements de machoires (1) et (1a) ecartes) sans 
autres interventions aussi longtemps que la ou les pieces 
en cause n'ont pas ete inserees entre ces machoires. 

Le mode de realisation illustre sur les 
figures 1-2 est un exemple non limitatif d'un tel systeme 
annexe. Celui-ci comprend un etrier de commande (8) muni 
d'une poignee de commande (9) et monte articule en (6a) sur 
la bague (6) . Cet etrier coopere avec deux pieces telles que 
(12) jouant le r61e de leviers et qui sont reliees de 
facon articulee a l'une de leur extremite, en (13), a 
l'element de machoire (1a) et a 1' autre extremite audit 
etrier par 1 1 intermediate d'un ergot (10). La fixation (13) 
est situee en position mediane par rapport au logement de 
> l'element de machoire (1a) sur le troncon de tige (2a). 

L * ergot (10) est porte par chacune des branches de 1* etrier 
(8) et coopere avec une fenetre ou glissiere (11) realisee 

sur chaque pi&ce (12). 

On voit facilement qu'en manoeuvrant la 
0 poignee dans le sens de F 1 , la pifece (6) 6tant immobilisee 
en position, l'element de machoire (la) est sollicite vers 
le bas (fleche F) et le ressort (7) est comprime. Suivant le 
montage relatif des articulations du systeme, il est aise 
de comprendre que cette poignee peut occuper une position 
5 basse d'equilibre faisant que, sans autre intervention, ledit 
element de machoire (1a) reste abaisse et ledit ressort (7) 
comprime aussi longtemps qu'on le desire. 

Vouloir ramener la poignee (9) a *sa position 
de depart initiale implique la rupture de cet equilibre. 
!0 L'element de mSchoire (1a) est alors chasse vers le haut 
(fleche F 2 ) pour retrouver la position de depart telle 
qu'illustree k la figure 1. Toutefois, si une ou plusieurs 
pieces sont inserees entre les elements de machoires (1) et 
(1a) , ceux-ci sont k leur tour soumis a la contrainte exercee 
J5 par le ressort (7) qui restera comprime partiellement du 

fait de l'epaisseur meme de la ou desdites pieces inserees. 
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Meme si cette epaisseur venait a se reduire sous 1'effet du 
serrage, ou a varier sous 1'effet de soil icitations exterieu- 
res quelconques, on concoit aisement que le serrage sera 
intenu car le ressort n'est en aucune facon gene dans son 


ma 

expansion 
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On a represents sur la figure 3 deux couples 
de machoires montees de la meme maniere que celle qui vient 
d'etre decrite et pouvant etre actionnees par une seule 
poignee de commande. L'examen de cette figure montre que 
1'ouverture du couple des elements de machoires (1-ia) et la 
compression du ressort (7) correspondent a la fermeture du 
couple des elements de machoires (1b-1c> et a la detente du 
ressort (7a). Autrement dit, il est possible d'enserrer 
independamment des pieces differentes au moyen d'un seul 
15 dispositif et avec une operation des plus faciles. Bien 

entendu, la piece de butee ou d'appui (4) pourra servir aux 
deux ensembles suivant le sens des couples a annuler ou bien 
il sera prevu une piece (4) pour chaque paire d' elements de 
mSchoires . 

2Q On comprendra aisement que chaque element 

de machoire du type d) et (1a) peut comporter plusieurs 
machoires, en particulier deux, comme illustre en tiretes 
sur la figure 1 ; le dispositif comporte alors, comme on le 
voit sur cette figure, les elements de machoires <1-1a) et 
25 leurs symetriques, respectivement (Is) et (1as). 

En se refdrant maintenant a la variante de 
realisation illustree a la figure 4, le dispositif selon 
1- invention est constitue comme dans la variante precedemment 
decrite, d'un support (2), sur lequel sont montees, de la 
3 0 meme maniere que dans cette premiere variante, deux pieces 
mobiles et orientables (1-6). La piece (1) constitue un des 
elements de machoires et la piece (6) porte , par 1 ' interme- 
diate de la tige (2a), l'autre element de machoire (1a) 
avantageusement monte de maniere a pouvoir pivoter (dans le 
35 sens des fleches (f 2 » par rapport a l'axe longitudinal 
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de la tige (2a) le long de laquelle est monte le ressort (7) 
entre la piece (6) et l'tltment de m&choire (1a). Cette tige 
traverse la piece (6) au voisinage de son extrdmite" pour 
venir s'accrocher en (13) (suivant une forme d' execution 
5 possible) a une piece coudde (8-9-12) en forme de poignde 
prenant appui pivotant (en 10) sur la piece (6). Cette 
derniere est alors, dans ce cas, prolonged (suivant 9a) du 
c&te" oppose" a son extremity traversde par la tige (2a) pour 
former une poignde destinde a coopdrer avec la poignde (9) . 

10 On notera que ces deux poigndes ont pour 

role, lorsqu'on pousse la poignde (9) vers la poignde (9a) 
a la main ou par tout autre moyen approprid, de tirer , par 
pivotement autour de la zone (10) , sur la tige (2a) , done sur 
1' Element de mSchoire (1a) qui lui est solidaire et de 

15 comprimer ainsi le ressort (7) monte" entre cet Element de 
machoire (1a) et la piece (6) , ressort guidd par ladite 
tige (2a) . 

Les remarques faites a propos de la variante 
des figures 1-2 s'appliquent ici aussi. On insistera sur le 

20 fait que, quelle que soit la maniere dont est monte" le moyen 
de compression utilise" (tel que le ressort 7), que ce soit 
sur un troncon du support (2) ou sur une tige (2a) parallele 
a ce dernier, la force de compression s'applique directement 
sur l'tldment de machoire correspondant (tel que (1a)), sans 

25 aucun autre fitment intermtdiaire. 

Ainsi, une fois la pose rdalisde, on concoit 
aisement que l'on peut supprimer le moyen auxiliaire (8-9-12) 
sans compromettre le serrage. D'ailleurs, dans le cas ou la 
force du moyen de compression (tel que le ressort (7)) n'est 

30 pas trop importante, le moyen auxiliaire (8-9-12) est inutile 
et a sa manoeuvre peut Stre substitute une simple action 
manuelle directe sur les pieces (1-6) suffisante pour compri- 
mer le ressort (7) . On peut aussi preVoir un moyen connu 
(non represented pour maintenir a volontd pendant la dur£e 

35 voulue les deux poigndes (9-9a) rapprochdes en exergant 

ainsi la pression maximale recherchde. De m§me, par bascule- 
ment, le blocage des pieces (1-6) contre le support (2) 
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peut etre facilement assure en position pendant une duree 
voulue ; une simple action sur ces pieces suffit pour les 
ramener (apres basculeraent) a leur position initiale. 

11 va de soi que le moyen de compression, 
5 illustre sur les dessins pour la comprehension de 1" invention, 
pourra etre remplace, au besoin, par tout moyen equivalent, 
tel que hydraulique, pneumatique, magndtique, electromagne- 
tique , la condition etant de pouvoir exercer une force de 
compression continue et ajustable sur le ou les elements de 

10 machoires impliquds. 

Le dispositif de 1* invention peut 3tre 
aisement realise au moyen de pieces amovibles et interchan- 
geables independantes les unes des autres pouvant etre montees 
sur des supports de formes et de dimensions quelconques. On 
15 notera aussi qu'un tel dispositif presente 1 • avantage d'une 
manoeuvre aisde', en particulier le serrage peut etre obtenu 
par 1* action d'une seule main de l'op£rateur. 

II va de soi que la presente invention n'a <§te 
decrite et illustree qu'a titre purement explicatif et nulle- 
ment limitatif et que toute modification utile pourra y etre 
apport^e sans sortir de son cadre. 


20 
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REVEND I CATIONS 


1 . Dispositif adaptable sur tout support 


pour assurer de maniere stable un serrage, un ecartement, un 
assemblage ou un maintien en position de pieces de formes et 

5 de dimensions quelconques, dispositif caracterise en ce 
qu'il est essentiellement constitue par la combinaison de 
(A) une piece dite "support" (2) de forme, de section et de 
longueur quelconques, (B) au raoins deux pieces (1-6) mobiles 
montees sur ledit support et munies chacune d'un moyen 

10 permettant son montage, sa translation et son blocage le long 
de ce support, avec possibility d 'orientation autour dudit 
support et de basculement contre ce support, chacune de ces 
pieces etant en liaison avec un Element de machoire (1-1a) 
et enfin (C) une piece (4) dite piece de butee ou d'appui 

15 munie d'un moyen (5) permettant son montage, sa translation 
et son blocage le long dudit support (2) et son orientation 
autour dudit support. 


25 caracteris^ en ce que le blocage desdites pieces (1-6) peut 
se faire par leur basculement contre le support (2) . 


revendications 1 a 3, caractdrise" en ce qu'un moyen (7) de 
compression continue et ajustable est agencg entre au moins 
30 une des pieces mobiles (1-6) et 1' Element de machoire avec 

lequel elle est en liaison pour agir directement sur 1' element 
de machoire, un moyen auxiliaire etant prevu pour contraindre 
ledit moyen de compression. 

5. Dispositif selon la revendication 4, 
35 caracterise en ce que ledit moyen (7) de compression est 
un moyen ^lastique du type ressort ou equivalent. 


2. Dispositif selon la revendication 1, 


20 


caracterise en ce que les elements de machoires (1-1a) 
peuvent comprendre chacun une ou plusieurs machoires 
(1-1 s et 1a-1as) de formes et de dimensions quelconques et 
que ces machoires peuvent etre orientables. 


3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, 


4. Dispositif selon l'une quelconque des 
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6. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications 4 ou 5 , caracterisd en ce qu'un dispositif 
auxiliaire (8-9-12) est prevu pour agir directement , d'une 
part sur ledit raoyen de compression (7) et d 'autre part sur 

5 la translation de 1' element de machoire soumis audit moyen 
de compression (7) . 

7. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications 1 a 6, caracteris<* en ce que les pieces (1-6) 
sont munies de colliers ou bagues avec un moyen d'accrochage 
et/ou de serrage (3) permettant leur montage, leur translation, 
leur orientation et leur blocage en position le long dudit 
support (2) du type poutre, corniere, tige, tube, de forme, 

de section et de longueur quelconques ; la piece de butee ou 
d'appui (4) est egalement munie d'un collier ou d'une bague 

15 (5) du meme type que les colliers ou bagues ci-dessus ; le 
moyen de compression pour exercer la pression continue et 
ajustable sur au moins un des elements de machoire (1a) est 
constitue par un ressort (7) ou equivalent monte entre ledit 
element de machoire et la piece (6) correspondante et guide 

20 par une portion de tige (2a) dont l'axe est confondu avec 

l'axe du support' (2) ou parallele a celui-ci et ledit dispo- 
sitif auxiliaire (8-9-12) est constitue par tout moyen adapte 
pour etre mis en liaison directe avec ledit element de 
machoire (1a) pour tirer ou pousser sur celui-ci de maniere 

25 a comprimer momentanement ledit moyen (7) et a permettre 

ulterieurement par restitution d'une fraction de la force de 
compression, d' exercer a son tour une pression continue sur 
ledit Element de machoire en presence de la ou des pieces 
a enserrer, assembler ou ecarter. 


30 
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8. Dispositif selon la revendication 6 ou 7, 
caracterise en ce que ledit dispositif auxiliaire (8-9-12) 
en liaison directe avec ledit element de machoire (1a) est 
constitue par un systeme a parallelogramme articule, un 
systeme a poussoir ou de traction a tringle ou analogues. 


0080960 

13. 

9. Dispositif selon la revendication 6 ou 7 , 
caracterise en ce que ledit dispositif auxiliaire (8-9-12) 
en liaison directe avec ledit Element de machoire (1a) est 
constitue par un systeme faisant levier par appui sur la 
piece (6) correspondante et sollicitant directement le moyen 
de compression, un moyen auxiliaire £tant pr£vu pour 
maintenir a volonte la compression maximale. 

10. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications 7 a 9, caracterise' en ce que le moyen de 
compression (7) n'est limits dans sa detente du c&t<§ de 
1' Element de machoire (1a) que par la ou les pieces a 
enserrer ou a ^carter. 

11. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications 4 a 10, caract^risd en ce que le moyen de 
compression (7) destin£ a exercer une pression sur l'un au 
moins des Elements de machoire opere en poussant le ou 
lesdits Elements de machoires parallelement a ce ou ces 
elements de machoires. 

12. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications 1 a 11, caract£ris6 en ce qu ' il peut etre 
mont<* tete-beche avec un dispositif du m§me type le long 
d'un support quelconque (2) en sorte que ces dispositif s 
puissent etre actionnds l'un apres 1 'autre ou s imul tankmen t , 
sans contrariety mutuelle par un meme ensemble de commande 
(8-9) . 
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